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ZAWARTO SC OPRACOWANIA

Strona tytutowa.

Zawartg¢ opracowania

Karta uzgodnig

Opis techniczny

Stata organizacja ruchu drogowego na Al. Legionébwomzy odcinek od
skrzyzowania z ul. Pitsudskiego do skenwania z ul. Pozresska
Skrzyzowanie ulic Legionow — Pitsudskiego:

» Pomiary ruchu drogowego

* Plan rozmieszczenia sygnalizatorow, przyciskow, éanstref detekciji
* Plan rozmieszczenia kanalizacji do kabli sygnalpagsch

* Obliczenia czaséw reilzyzielonych

* Wykaz grup kolizyjnych — macierz konfliktow

» Diagram faz

* Projekt planéw sygnalizaciji.

* Obliczenia przepustowoi metody HCM — 85

Skrzyzowanie ulic Legionéw — Przykoszarowa — Spokojna

* Pomiary ruchu drogowego

* Plan rozmieszczenia sygnalizatorow, przyciskow, éanstref detekciji
* Plan rozmieszczenia kanalizacji do kabli sygnalpaech

* Obliczenia czasow railzyzielonych

» Wykaz grup kolizyjnych — macierz konfliktow

» Diagram faz

* Projekt plandw sygnalizaciji.

* Obliczenia przepustowoi metody HCM — 85

Skrzyzowanie ulic Legionéw — Pozhsaka:

» Pomiary ruchu drogowego

» Schemat rozmieszczenia sygnalizatorogtli jndukcyjnych i znakéw F-11
* Obliczenia czasow railzyzielonych

» Wykaz grup kolizyjnych — macierz konfliktow

» Diagram faz

* Projekt plandw sygnalizaciji.

* Obliczenia przepustowoi metody HCM — 85

Program koordynacji




KARTA UZGODNIEN
DO PROJEKTU STALEJ ORGANIZACJI RUCHU | SYGNALIZACJISWIETLNEJ NA
ULICY AL. LEGIONOW WRAZ ZE SKRZYOWANIAMI LEGIONOW -
PILSUDSKIEGO, LEGIONOW — PRZYKOSZAROWA — SPOKOJNKLEGIONOW-
POZNANSKA W LOMZY.
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OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Umowa nr: 1/2007 z dnia 16.04.2007r.

Wykorzystane materiaty

* Plan sytuacyjny skala 1:500

* Pomiary ruchu

* Rozporadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wesnanych i Administracji z
31.07.2002r. w sprawie znakow i sygnatow na drod&zh U. Nr 170 poz. 1393).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 03.07.2003r. w apie szczegobtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnalbw na €dobg oraz urgdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamgach (Dz. U. Nr
220 poz. 2181).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 23.09.2003r. w apie szczegotowych
warunkow zarzdzania ruchem na drogach oraz nadzoru nad tymydzasniem (Dz. U.
Nr 177 poz. 1729).

e Ustawa z dnia 20.06.1997 r. Prawo o ruchu drogotgkst jednolity Dz. U. Nr 58 poz.

515 z péniejszymi zmianami)
* Inwentaryzacja istnigtego oznakowania

2. ZAKRES OPRACOWANIA.

Opracowanie obejmuje projekt sygnalizagyietinej w zakresie sterowania
ruchem na skrzzowaniach ulic Legionéw — Pozfiska, Legionéw — Przykoszarowa — Spokojna,
Legionow — Poznaska, oraz projekt statej organizacji ruchu drogosveg ulicy Legionow
odcinek od skrzyowania z ulig Pitsudskiego do skrzpwania z ulia@ Poznaska w Lomzy.

3. STAN ISTNIEJACY.

3.1. Warunki geometryczne

Skrzy;owanie czterowlotowe ulic Legiondw — Pitsudskiegosygnalizacg swietlng stato-
czasow.

Ulica Legionéw wlot pétnocno-wschodni:

Posiada jedn jezdni szerokéci 10m z poszerzeniem w alie skrzyowania i wysp
rozdzielagca, wlot o trzech pasach ruchu (w prawo 2,6m, pr&@m i w lewo 3,0m), 2,0m
wyspa rozdziatu i 6,8m wylot o jednym pasie ruchulica ma jezdni o nawierzchni
bitumiczne,.

Ulica Pitsudskiego wlot potudniowo-wschodni:

Posiada dwie jednie po 10mzika rozdzielone 5m pasem zieleni, wlot o trzech gasa
ruchu (w prawo 3,0m, prosto 3,5m i w lewo 3,5m) oty trzech pasach ruchu (3,0m, 3,5m i
3,5m). Ulica ma jezdnie o nawierzchni bitumiczne;.

Ulica Legionéw wilot potudniowo-zachodni:

Posiada jedn jezdne szerokdéci 10m z poszerzeniem w aiwie skrzyowania i wysp
rozdzielajca, wlot o dwoch pasach ruchu (w prawo i prosto 3jsmlewo 3,0m), 2,0m wyspa
rozdziatu i 6,5m wylot o jednym pasie ruchu. Ulioa jezdn¢ o nawierzchni bitumicznej.

Ulica Pitsudskiego wlot pétnocno-zachodni:

Posiada jednjezdni z poszerzeniem w offsie skrzyowania i wysp rozdzielagca, wlot o
trzech pasach ruchu (w prawo 3,0m, prosto 3,0mewo 3,0m), 3,0m wyspa rozdziatu i 7,0m
wylot o jednym pasie ruchu. Ulica ma jez¢lninawierzchni bitumicznej.

Skrzytowanie trzywlotowe ulic Legionéw — Przykoszarowa
Ulica Legiondéw wlot pétnocno-wschodni:

Posiada jednjezdnk szerokdci 10m (dwa pasy ruchu po 5m dla obu kierunkéwjcdyma
jezdnk o nawierzchni bitumiczne;j.




Ulica Przykoszarowa wlot potudniowo-wschodni:

Posiada jednjezdnk szerokéci 7m (dwa pasy ruchu po 3,5m dla obu kierunkéw)caJ
ma jezdng¢ o nawierzchni bitumicznej.
Ulica Legionéw wlot potudniowo-zachodni:
Posiada jedp jezdni szerokéci 10m (dwa pasy ruchu po 5m dla obu kierunkow)c&Jima
jezdnk o nawierzchni bitumicznej.

Skrzy,owanie czterowlotowe ulic Legionobw — Pozska z sygnalizag swietlng
akomodacyjy
Ulica Legionéw wlot péthocno-wschodni:

Posiada jednjezdnk z poszerzeniem w oldrsie skrzyowania, wlot o trzech pasach ruchu
(w prawo 3,0m, prosto 3,5m i w lewo 3,0m) i 7,0mletyo dwoch pasach ruchu (po 3,5m).
Ulica ma jezdng o nawierzchni bitumicznej.

Ulica Poznaska wlot potudniowo-wschodni:

Posiada jednjezdnk, wlot o dwoch pasach ruchu (w prawo 3,5m, prostoléwo 3,5m), i
5,0m wylot o jednym pasie ruchu. Ulica ma jezdminawierzchni bitumiczne;.
Ulica Legionéw wlot potudniowo-zachodni:

Posiada jednjezdnk z poszerzeniem w ofdsie skrzyowania, wlot o dwoch pasach ruchu
(prosto i w prawo 3,5m, w lewo 3,5m), 2,5m wyspadaatu i 5,0m wylot o jednym pasie
ruchu. Ulica ma jezdrio nawierzchni bitumicznej.

Ulica Poznaska wlot potnocno-zachodni:

Posiada jednjezdnkt z poszerzeniem w oldsie skrzyowania, wlot o trzech pasach ruchu
(prosto i w prawo 3,5m, w lewo 3,5m, w lewo 3,5@)5m wyspa rozdziatu i 6,5m wylot o
jednym pasie ruchu. Ulica ma jezdmi nawierzchni bitumicznej.

3.2. Inwentaryzacja systemow sterowania na skrzxsowaniach:
Skrzyowanie ulic Legionéw — Pitsudskiego

Na skrzyowaniu pracuje sterownik przekakowy typu OMT (nie zgodny z przepisami)
realizupcy program stalo-czasowy. Zasilanie masztow sygaajiinych jest realizowane
kablem utgonym w gruncie w systemiegppowym. Glowice kablowe $ zamontowane na
szczycie masztow lub we wkach w wysggnikach. Wszystkie maszty i wyginiki 53 stare i
wyeksploatowane. Wszystkie latarnie sygnalizacyjposiadai zarowkowe zrodia swiatta, s
stare i wyeksploatowane. Sygnalizacja wymaga piadelvy.

Legiondw wlot potnocno — wschodni




Pitsudskiego wlot potudniowo — wschodni

Legiondéw wlot potudniowo — zachodni




Pitsudskiego wlot pétnocno — zachodni

Skrzyowanie ulic Legionéw — Pozngska

Na skrzyowaniu pracuje sterownik jednoprocesorowy (nie myodz przepisami)
realizupcy program stalo-czasowy. Zasilanie masztow sygaeajiinych jest realizowane
kablem utaonym w kanalizacji technicznej w systemie promianim. Akomodacja jest
realizowana w oparciu ogple indukcyjne i system czujnikdw poczerwieni onazyciski dla
pieszych. Glowice kabloweaszamontowane na szczycie masztow lub wegkanh bram.
Oprocz dwoch bram ktorea snowe pozostale maszty i bramy stare i wyeksploatowane.
Wiegksza¢ latarni  sygnalizacyjnych posiadazarowkowe zrodta swiatta, s stare i
wyeksploatowane. Sygnalizacja wymaga przebudowy.

Legiondéw wlot potnocno — wschodni




Poznaiska wlot potudniowo — wschodni

i

Legiondéw wlot potudniowo — zachodni




Poznaiska wlot potnocno — zachodni

4. STAN PROJEKTOWANY

4.1. Wybor typu sygnalizaciji
Zaprojektowano programy sygnalizacje na skozyaniach ulic:
1. Legiondéw — Pitsudskiego — program czterofazowy
2. Legionow — Przykoszarowa — Spokojna — program ofaepwy
3. Legionéw — Poznaska — program czterofazowy
Wszystkie programy as akomodacyjne o zmiennej diugn cyklu przy pracy bez
koordynacji — Thax =110s i przy pracy z koordynacjo statej dtugéci cyklu T=110s z
akomodagj ze skracanymi diugciami wyswietlania sygnatow zielonych i pomijanymi grupami
Gtébwnym czynnikiem decydagym o wyborze tego typu rozydania jest konieczr$é
zastosowania koordynacji z uwagi na odlégto pomidzy skrzgowaniami i due
oddziatywanie skrzsowaa na siebie i optymalne polepszenie warunkéw rucha n
skrzyzowaniach.

4.2. Plan sytuacyjny, lokalizacja i rozmieszczenie syghiaatorow na skrzyzowaniach do
przebudowy Legionéw — Pitsudskiego i Legionéw — Pykoszarowa — Spokojna i
modernizacji Legiondw — Poznaska.

Sygnalizacje swietine keda pracow& w promieniowym systemie zasilania
sygnalizatorow, ktérego schematy pokazano naczehych rysunkach. Kanalizacjvykon&
rurami arota DVR110 uktadanymi naglgbkasci 0,6m. Pod jezdniami uktadaury grubdcienne
DVK110 na gtbokasci 1,0m. Na zatamaniach sieci kanalizacyjnej momtovtypowe
telefoniczne studzienki kablowe SK-1. Od studziedekmasztow, wysgnikow i bram uktada
rury gietkie PESZEL @50. Zasilanie sygnalizatorow wykénaczac przewodami YKSY
sterownik z masztem lub wygjnikiem. Zasilanie kamer w eneggelektryczra wykona taczac
przewodami YKY sterownik z gtowickablowa w wysignikach i przewodami OWYatzac
glowice kablowe z kamerami. Przewod wizyjny zasteo XzZWDXpek 75-1,05/5.0.akzac
sterownik bezp@ednio z kamerami (bezdzenia przewodu)

W rowach kablowych do kanalizacji kablowej i§6 bednark ocynkowal 25x4,
z bednark taczy¢ maszty sygnalizacyjne, wygniki, bramy i szaf sterownica.



Skrzy;owanie Legionoéw - Pitsudskiego
Kanalizacja kablowa

* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 110 mm gr 6,3 mm - 89 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 110 mm gr 4,2 mm - 90 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 50 mm - 108 mb.
* Bednarka ocynkowana 25x4 - 327 mb.
» Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SK-1 16-szt.

Kable sygnalizacyjne

« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 18x1,5 mr - 303 mb.

+ Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 14x1,5 mrf - 250 mb.

+ Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 10x1,5 mrf - 962 mb.

+ Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 5x1,5 mm - 320 mb.

« Kabel YKY 3x1,5 mm — zasilanie kamer - 301 mb.

« Kabel OWY 3x1,5 mr- zasilanie kamer - 60 mb.

* Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 363 mb.
Montaz aparatury

« Latarnie kotowe ogolne, mocowanie wygmikowe [l 300 mm - 10 szt.

» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wagikoweldl 300 mm - 2 szt.

« Latarnie kotowe ogd6lne, mocowanie masztdaw8&00 mm - 6 szt.

» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie masztaw800 mm - 2 szt.

* Latarnie piesze, mocowanie masztaw@00 mm - 8 szt.

« Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie maszt@ivg00 mm - 8 szt.

» Latarnie strzatki warunkowej w prawo, mocowanie mt@wel] 200 mm - 4 szt.

e Sygnalizatory dwickowe - 16 szt.

* Przyciski dla pieszych - 22 szt.

» Ekran kontrastowy - 12 szt.

» Kamery systemu Videodetekcji - 4 szt.

* Kolumna @wietleniowa na jedgnlampg oswietleniowa i lat. sygnalizacyjne - 6 szt.

*  Wysiegnik dt. 10,0 m na trzy latarnie z ekranami i tenyaki F-11 - 4 szt.

* Maszt syg. z nagi gtowica w skrzynce dt. 4,5 m do latar - 13 szt.

* Maszt syg. z nagi gtowica w skrzynce dt. 2,0 m do przycisku - 3 szt.

» Sterownik sygnalizacji swietlnej posiadajcy 18 grup sygnalizacyjnych, musi dy
dostosowany do pracy akomodacyjnej i postaain. 36 wideodetektoréw dla pojazdéw, 8
detektoréw pieszych i rowerzystow, wbudowany mdardrdynaciji radiowej i ups.

Wszystkie latarnie musa by¢ diodowe (LED) wysokie] jakasci i mocowaniu
dwupunktowym. Przyciski dla pieszych zastosofvasensorowe trwate na uszkodzenia z
optycznym sygnalizowaniem zadziatania (potwierdeeme sterownika) w kolorzeoitym.
Sygnalizatory dwickowe musz posiadéa automatycznie regulowargtosnosé w zaleznosci od
poziomu gténasci otoczenia i kilkutonow melode w kilku wariantach.

Skrzytowanie Legiondw — Przykoszarowa — Spokojna
Kanalizacja kablowa

* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 110 mm gr 6,3 mm - 51 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 110 mm gr 4,2 mm - 74 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 50 mm - 78 mb.

* Bednarka ocynkowana 25x4 - 245 mb.

» Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SK-1 14-szt.



Kable sygnalizacyjne

« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 18x1,5 mrh - 311 mb.
« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 14x1,5 mm -76 mb.
« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 10x1,5 mr - 264 mb.
« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 5x1,5 mm - 298 mb.
« Kabel YKY 3x1,5 mm — zasilanie kamer - 206 mb.
« Kabel OWY 3x1,5 mrh— zasilanie kamer - 60 mb.
» Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 268 mb.
Montaz aparatury
« Latarnie kotowe og6lne, mocowanie wygmikowed 300 mm - 6 szt.
» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wagmikowe[J 300 mm - 2 szt.
» Latarnie kotowe ogolne, mocowanie masztaw&00 mm - 4 szt.
» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie masztaw800 mm - 2 szt.
e Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie masztaw200 mm - 12 szt.
» Latarnie strzatki warunkowej w prawo, mocowanie ntawe] 200 mm - 4 szt.
» Sygnalizatory dwickowe - 12 szt.
* Przyciski dla pieszych - 20 szt.
» Ekran kontrastowy - 8 szt.
» Kamery systemu Videodetekcji - 4 szt.
* Maszt gwietleniowy na dwie lampydwietleniowe/wys¢gnik di. 10,0 m
na trzy latarnie - 2szt.
* Maszt gwietleniowy na jeda lamp; oswietleniowa/wysiegnik dt. 9,0 m
na jeda latarng - 2szt.
* Maszt syg. z nagi glowica w skrzynce dt. 4,5 m do latakotowych - 10 szt.
* Maszt syg. z nagi gtowica w skrzynce dt. 2,0 m do przycisku - 7 szt.

» Sterownik sygnalizacji swietlnej posiadajcy 16 grup sygnalizacyjnych, musi dy
dostosowany do pracy akomodacyjnej i postaadn. 30 wideodetektoréw dla pojazdéw, 6
detektoréw pieszych i rowerzystow, wbudowany mdawdrdynaciji radiowej i ups.

Wszystkie latarnie musz byé diodowe (LED) wysokiej jakasci i mocowaniu
dwupunktowym. Przyciski dla pieszych zastosoévaensorowe trwate na uszkodzenia z
optycznym sygnalizowaniem zadziatania (potwierdeeme sterownika) w kolorzeoitym.
Sygnalizatory dwickowe musz posiadé automatycznie regulowargtosnos¢ w zaleznosci od
poziomu gténaosci otoczenia i kilkutonow melode w kilku wariantach.

Skrzy¢owanie Legionéw — Poznsska
Kanalizacja kablowa

* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 110 mm gr 6,3 mm - 82 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 110 mm gr 4,2 mm - 65 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjngj 50 mm - 181 mb.
« Bednarka ocynkowana 25x4 - 379 mb.
e Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SK-1 16-szt.

Kable sygnalizacyjne

« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 18x1,5 mri - 235 mb.
« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 14x1,5 mm - 328 mb.
« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 10x1,5 mm - 575 mb.
« Kabel sygnalizacyjny YSI¥o 5x1,5 mm - 387 mb.
« Kabel YKY 3x1,5 mm — zasilanie kamer - 202 mb.
« Kabel OWY 3x1,5 mrh— zasilanie kamer - 76 mb.

» Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 339 mb.



Montaz aparatury

« Latarnie kotowe ogo6lne, mocowanie wygikowe 1 300 mm - 7 szt.
» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wagnikowell 300 mm - 3 szt.
« Latarnie kotowe ogolne, mocowanie masztaw&00 mm - 6 szt.
» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie masztaw800 mm - 2 szt.
e Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie masztaw200 mm - 16 szt.
» Latarnie strzatki warunkowej w prawo, mocowanie ntawel] 200 mm - 4 szt.
» Sygnalizatory dwickowe - 16 szt.
* Przyciski dla pieszych - 24 szt.
» Ekran kontrastowy - 10 szt.
» Kamery systemu Videodetekcji - 5 szt.

* Brama sygnalizacyjna rozp. 15,0 m na trzy latarnie - 1szt.

* Brama sygnalizacyjna rozp. 12,0 m na dwie latarnie - 1szt.

* Kolumna @gwietleniowa na jedmnlampe oswietleniowa i lat. sygnalizacyjne - 2 szt.
* Maszt syg. z nagi gtowica w skrzynce dt. 4,5 m do latakotowych - 14 szt.
* Maszt syg. z nagi gtowica w skrzynce dt. 2,0 m do przycisku - 6 szt.

» Sterownik sygnalizacji swietlnej posiadajcy 18 grup sygnalizacyjnych, musi dy
dostosowany do pracy akomodacyjnej i postaaidn. 29 wideodetektoréw dla pojazdéw, 8
detektoréw pieszych i rowerzystow, wbudowany mdawdrdynaciji radiowej i ups.

Wszystkie latarnie musa by¢é diodowe (LED) wysokiej jakasci i mocowaniu
dwupunktowym. Przyciski dla pieszych zastosoévasensorowe trwate na uszkodzenia z
optycznym sygnalizowaniem zadziatania (potwierdeemne sterownika) w kolorzeoitym.
Sygnalizatory dwickowe musz posiadé automatycznie regulowargtosnos¢ w zaleznosci od
poziomu gténaosci otoczenia i kilkutonow melode w kilku wariantach.

4.3. PROGRAMY SYGNALIZACJI WRAZ Z KOORDYNACJ A

Do obliczenia optymalnego cyklu sygnalizacji wykgstano wyniki pomiarow ruchu
wykonanych w ramach opracowania, ktorych wynikiadebne g do opracowania.

Optymalna diug& cyklu wyliczona ze wzoru Webstera w oparciu o waatine przy
pomocy metody HCM-85 natenia nasycenia wynosi 110s. Programy akomodacyjne o
zmiennej (uzalenionej od zapotrzebowania na sygnat zielony w posgélny grupach) diugoi
cyklu od Os do 110 s i naplujacym sktadzie faz:

Legiondéw — Pitsudskiego ( sterownik pogdny).
 Fazal-grupy: 1K, 2K, 13P, 14P
 Fazall —grupy: 1K, 4K, 9PR, 10PR
e Faza lll — grupy: 4K, 5K, 9PR, 10PR
« FazalV —grupy: 3K, 6K, 7P, 8P, 11PR, 12PR

Legiondw — Przykoszarowa — Spokojna ( sterownik zedny).

* Fazal - grupy: 4K, 5K, 13PR

 Fazall —grupy: 1K, 4K, 9PR, 12PR

e Faza lll — grupy: 1K, 2K

 FazalV —grupy: 3K, 6K, 7PR, 8PR, 10PR, 11PR

Legionéw — Poznaska(sterownik podrgdny).

» Fazal-grupy: 1K, 4K, 9PR, 10PR, 13PR, 14PR
* Fazall — grupy: 2K, 3K, 7PR, 8PR

» Fazalll — grupy: 2K, 5K, 7PR, 8PR, 11PR, 12PR
» FazalV —grupy: 5K, 6K, 11PR, 12PR



Algorytm pracy sygnalizacii na skrzyzowaniach
ulic Legionow — Pitsudskiego, Legionow — Przykoszawa — Spokojna i Legionow —
Poznaiska - zmiana programow

o Programy akomodacyjne max 110s — praaa wszystkich skrzypwaniach do
czasu, gdy minie godzind%- w rezultacie programy akomodacyjne od tej chwili
pracuj jako skoordynowane z cyklem statym didgiol 10 sekund.

o programy akomodacyjne o statej didgiocyklu max 110s skoordynowane pracuj
na wszystkich skrzzpwaniach do czasu gdy minie godzin4°20w rezultacie
programy akomodacyjne od tej chwili pragcbez koordynacji z cyklem
maksymalnym diugaei 110 sekund.

Algorytm pracy sygnalizacji na skeowvaniu Legionow — Pitsudskiego

Grupa 1K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— Os—brak WD: D11iD12iD14iD15iD17i D18

— 7-43s — przy WD: D11 lub D12 lub D14 lub D15 lubDiiib D18, a zakiczenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatn jedm sekund nie WD D11 i D12, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D14 i D151 D17 i D18

Program max 110s z koordynagj

— 43-110s — uruchomienie bezwarunkowe grupy, a@e#enie grupy nagpuje, gdy wzbudzona zostanie grupa|3K
lub 5K lub 6K lub 7P lub 8P lub 11PR lub 12PR

Grupa 2K - dlugosé¢ sygnatéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynaciji

— 0Os —brak WD: D13iD16i D19

— 7-22s — przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedra sekund nie
WD D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B3 i D19

Program max 110s z koordynagj

- 7-22s —przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zékmenie grupy hagpuje, gdy przez ostatnjedny sekung nie
WD D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie BM3 i D19

Grupa 3K - dlugosé sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow (D)

Program max 110s bez koordynacji

— Os—brak WD: D211 D22 iD23iD24iD25i D26 2D i D28 i D29

— 7-33s — przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub®i2b D26 lub D27 lub D28 lub D29, a zalazenie
grupy nastpuje, gdy przez ostatnjedm sekund nie WD D21 i D22 i D23, oraz gdy przez ostatnidedw
sekundy nie WD D24 i D251 D26iD17iD18i D19

Program max 110s z koordynagj

- Os—brak WD: D21iD22iD23iD241D25iD26 2Di D28iD29iD41iD42iD43i D44 i D45 i D447
i D48 i D49 i wzbudzé grup 7P i 8P i 10P i 11P

- 7-33s — przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub®ib D26 lub D27 lub D28 lub D29 lub D41 lub D4l
D43 lub D44 lub D45 lub D46 lub D47 lub D48 lub D4Bzakaczenie grupy nagbuje, gdy przez ostatnjedra
sekund nie WD D21 i D22 iD23i D41 i D42 i D43, oraz ggyzez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D25
D26iD17iD18iD19iD44iD45i D46 i D47 i D449

- 26-33s — przy wzbudzeniu grup 7P lub 8P lub 10PLILP, a zakiczenie grupy nagpuje, gdy przez ostatni
jedrg sekund nie WD D21 i D22 i D23 i D41 i D42 i D43, oraz ggyzez ostatnie dwie sekundy nie WD D24
D25iD26iD171D18iD19i D44 i D45 i D46 i D4DA48 i D49

Grupa 4K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s—brak WD: D31iD32iD34iD35iD37iD38

— 7-42s — przy WD: D31 lub D32 lub D34 lub D35 lubDi8b D38, a zak@czenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatn jedm sekund nie WD D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D34 i D35 i D37 i D38

Program max 110s z koordynagj

— 42-110s — uruchomienie bezwarunkowe grupy, a@e#enie grupy nagbuje, gdy wzbudzona zostanie grupa
1K lub 3K lub 6K lub 7P lub 8P lub 11PR lub 12PR
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Grupa 5K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s — brak WD: D33 i D36 i D39

— 7-22s — przy WD: D33 lub D36 lub D39, a zéknenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedny sekund nie
WD D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie i D39

Program max 110s z koordynagj

- 7-22s — przy WD: D33 lub D36 lub D39 (max dpéenie 15s), a zakmzenie grupy nagpuje zawsze w 68s
cyklu

Grupa 6K - dlugosé¢ sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynaciji

— 0s —brak WD: D41 i D42 i D431 D44 i D45 i D46 4D i D48 i D49

— 7-33s — przy WD: D41 lub D42 lub D43 lub D44 lub®Mib D46 lub D47 lub D48 lub D49, a zalkzenie
grupy nastpuje, gdy przez ostatnjedra sekund nie WD D41 i D42 i D43, oraz gdy przez ostatnigedw
sekundy nie WD D44 i D45 i D46 i D47 i D48 i D49

Program max 110s z koordynagj

- Os—brak WD: D21iD22iD23iD24i1D25iD26 RDiD28iD29iD41iD42iD43i D44 i D45 i D447
i D48 i D49 i wzbudzé grup 7P i 8P i 10P i 11P

— 7-33s —przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub®i2b D26 lub D27 lub D28 lub D29 lub D41 lub D4l
D43 lub D44 lub D45 lub D46 lub D47 lub D48 lub D4Bzakaczenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedm
sekund nie WD D21 i D22 i D23 i D41 i D42 i D43, oraz ggyzez ostatnie dwie sekundy nie WD D24 i D25
D26iD17iD18i1D19iD44iD45i D46 i D47 i D4849

— 26-33s — przy wzbudzeniu grup 7P lub 8P lub 10PLILP, a zakaczenie grupy nagpuje, gdy przez ostatni
jedm sekund nie WD D21 i D22 i D23 i D41 i D42 i D43, oraz ggdyzez ostatnie dwie sekundy nie WD D24
D25iD26iD17iD18iD19iD44iD45i D46 i D4MDA48 i D49

Przejscia dla pieszych uruchamiane s po wzbudzeniu przyciskow

Program max 110s bez koordynacji i Program max 110®ardynacy

Grupa 7P 18s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p

Grupa 8P 18s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p

Grupa 9PR 22s — WP 5p lub 6p lub 7p lub 8p@ipiub 10p lub 11p lub 12p
Grupa 10PR 22s — WP 5p lub 6p lub 7p lub 8mjpitub 10p lub 11p lub 12p
Grupa 11PR 18s — WP 13p lub 14p lub 15p lublaBbd.7p lub 18p

Grupa 12PR 18s — WP 13p lub 14p lub 15p lublaBbd.7p lub 18p

Grupa 13P 20s — WP 19p lub 20p lub 21p lub 22p

Grupa 14P 20s — WP 19p lub 20p lub 21p lub 22p

Strzatki warunkowego skretu w prawo

Grupa 15S 3-28s — uruchamiana z 4s/njghiem w stosunku do patku wyswietlania grupy 6K i kéczona 1s
przed k@icem sygnatu zielonego w grupie 6K

Grupa 16S 6-22s — uruchamiana z 1njghiem w stosunku do pagtku wyswietlania grupy 2K i kéczona
wraz z kdicem sygnatu zielonego w grupie 2K

Grupa 17S 3-28s — uruchamiana z 4snjghiem w stosunku do pogtku wyswietlania grupy 3K i kdczona 1s
przed ka@icem sygnatu zielonego w grupie 3K

Grupa 18S 6-22s — uruchamiana z 1spjghiem w stosunku do pagku wyswietlania grupy 5K i kéczona
wraz z ksicem sygnatu zielonego w grupie 5K

W przypadku awarii detektorow mlove jest whczenie sygnalizacji na tryb pracy z
programem awaryjnym - T=110s pragzym od 5° do 22° kazdego dnia tygodnia, a w
pozostatym czasi@wiatto zotte pulsujce.

Algorytm pracy sygnalizacji na skeowaniu Legiondw — Przykoszarowa - Spokojna

Grupa 1K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— Os—brak WD: D11iD12iD14iD15iD17i D18

— 7-60s — przy WD: D11 lub D12 lub D14 lub D15 lubDiiib D18, a zakiczenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatn jedm sekund nie WD D11 i D12, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D14 i D15i D17 i D18

Program max 110s z koordynagj

— 60-110s — uruchomienie bezwarunkowe grupy, a@e#enie grupy nagpuje, gdy wzbudzona zostanie grupa|3K
lub 5K lub 6K lub 7PR lub 8PR lub 10PR lub 11PR

L]



Grupa 2K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D13 i D16 D19

— 7-12s — przy WD: D13 lub D16 lub D19, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedny sekund nie
WD D13, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B3 i D19

Program max 110s z koordynagj

- 7-12s —przy WD: D13 lub D16 lub D19(max dpéenie 5s), a zak@zenie grupy nagbuje zawsze w 75s cykly

Grupa 3K - dlugosé¢ sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D211 D22 iD23i1D24iD25i D26

— 7-27s — przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub®igib D26, a zakiiczenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatni jedmy sekung nie WD D21 i D22, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D23 i D24 i D25 i D26

Program max 110s z koordynagj

— 0Os—brak WD: D211 D22 i D23iD241D25iD26 4 i D42 i D43 i D44 i D45 i D46 i wzbudaeyrup 7PR i
8PRi10PRi 11PR

- 7-27s —przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub®ib D26 lub D41 lub D42 lub D43 lub D44 lub DA
D46, a zakaczenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedra sekung nie WD D21 i D22 i D41 i D42, oraz gdy|
przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 i DER6 i D43 i D44 i D45 i D46

— 27s — przy wzbudzeniu grup 7PR lub 8PR lub 10PRLLIPR

Grupa 4K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— Os—brak WD: D311 D32iD34i1D35iD37i D38

— 7-60s — przy WD: D31 lub D32 lub D34 lub D35 lubDi8b D38, a zak@czenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatni jedmy sekung nie WD D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D34 i D35 i D37 i D38

Program max 110s z koordynagj

— 60-110s — uruchomienie bezwarunkowe grupy, a@e#enie grupy nagbuje, gdy wzbudzona zostanie grupa
1K lub 3K lub 6K lub 7PR lub 8PR lub 10PR lub 11PR

Grupa 5K - ditugos¢ sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow ()

Program max 110s bez koordynaciji

— 0s — brak WD: D33 i D36 i D39

— 7-11s — przy WD: D33 lub D36 lub D39, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedr sekund nie
WD D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B43 i D39

Program max 110s z koordynag;j

- 7-11s - przy WD: D33 lub D36 lub D39, a zékrenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedny sekung nie
WD D33, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie BA3 i D39

Grupa 6K - dlugosé sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow (D)

Program max 110s bez koordynacji

— Os —brak WD: D41 i D42 i D43 i D44 i D45 i D46

— 7-27s — przy WD: D41 lub D42 |lub D43 lub D44 lub®idib D46, a zakiczenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatn jedm sekund nie WD D41 i D42, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D43 i D44 i D45 i D4§

Program max 110s z koordynagj
0s — brak WD: D21 1 D22 i D231 D24 i D25 i D26 ¥d i D42 i D43 i D44 i D45 i D46 i wzbudaeyrup 7PR i
8PRi10PRi 11PR

- 7-27s —przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lub®ib D26 lub D41 lub D42 lub D43 lub D44 lub D4l
D46, a zakaczenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedra sekung nie WD D21 i D22 i D41 i D42, oraz gdy|
przez ostatnie dwie sekundy nie WD D23 i D24 i DER6 i D43 i D44 i D45 i D46

— 27s — przy wzbudzeniu grup 7P lub 8P lub 10P Iub 11

Przejscia dla pieszych uruchamiane g po wzbudzeniu przyciskow
Program max 110s bez koordynacji i Program max 110®ardynacy
Grupa 7PR 15s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p5piub 6p

Grupa 8PR 15s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p5piub 6p

Grupa 9PR 20s — WP 7p lub 8p lub 9p lub 10p

Grupa 10PR 15s — WP 11p lub 12p lub 13p lubla8A5p lub 16p
Grupa 11PR 15s — WP 11p lub 12p lub 13p lublaBd5p lub 16p
Grupa 12PR 20s — WP 17p lub 18p lub 19p lub 20p




Strzatki warunkowego skretu w prawo

Grupa 15S 1-20s — uruchamiana z 6s/njghiem w stosunku do pagtku wyswietlania grupy 6K i kéczona 1s
przed kaicem sygnatu zielonego w grupie 6K

Grupa 16S 7-12s — uruchamiana wraz z giezm wyswietlania grupy 2K i kaczona wraz z kicem sygnatu
zielonego w grupie 2K

Grupa 17S 1-20s — uruchamiana z 6sznjghiem w stosunku do patku wy$wietlania grupy 3K i kéczona 1s
przed ka@icem sygnatu zielonego w grupie 3K

Grupa 18S 7-11s — uruchamiana wraz z giseam wyswietlania grupy 5K i kdczona wraz z kficem sygnatu
zielonego w grupie 5K

W przypadku awarii detektorow mlove jest whczenie sygnalizacji na tryb pracy z
programem awaryjnym - T=110s pragzym od 5° do 22° kazdego dnia tygodnia, a w
pozostatym czasi@wiatto zotte pulsujce.

Algorytm pracy sygnalizacji na skeowaniu Legiondw — Sikorskiego

Grupa 1K - dlugosé sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow (D)

Program max 110s bez koordynacji

— Os—brak WD: D11iD12iD13iD14iD15iD16 il i D181 D19

— 7-45s — przy WD: D11 lub D12 lub D13 lub D14 lub®iub D16 lub D17 lub D18 lub D19, a zalszenie
grupy nastpuje, gdy przez ostatnjedr sekund nie WD D11 i D12 i D13, oraz gdy przez ostatnidedw
sekundy nie WD D14 iD15i1D16iD17iD18i D19

Program max 110s z koordynagj

— 45-110s — uruchomienie bezwarunkowe grupy (razgnug 4K), a zakéczenie grupy naspuje, gdy
wzbudzona zostanie grupa 2K lub 3K lub 5K lub 6K TPR lub 8PR lub 11PR lub 12PR. W przypadlgtego
zajecia przez 25s od pogtku wyswietlania sygnatu zielonego w grupie 4K detektod2nazliwe jest
zamkngcie grupy w 37s (skrocenie wyietlania o 8s)

Grupa 2K - ditugos¢ sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow ()

Program max 110s bez koordynaciji

— 0s —brak WD: D21 i D23 i D25

— 7-25s — przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedr sekund nie
WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B43 i D25

Program max 110s z koordynag;j

- 0Os—brak WD: D21 i D23 i D25 i wzbudzgrup 7PR i 8PR

— 7-25s — przy WD: D21 lub D23 lub D25, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostathjedny sekundg nie
WD D21, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie i D25

— 25s — przy wzbudzeniu grup 7PR lub 8PR

Grupa 3K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— Os —brak WD: D22 i D24 i D26

— 7-12s — przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedr sekund nie
WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie Bd2 i D26

Program max 110s z koordynagj

- 0s—brak WD: D22 i D24 i D26

- 7-12s —przy WD: D22 lub D24 lub D26, a zékeenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedry sekund nie
WD D22, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B2 i D26

Grupa 4K - diugos¢ sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow ()

Program max 110s bez koordynacji

— 0s —brak WD: D311 D32iD33iD34iD35i D36

— 7-42s — przy WD: D31 lub D32 lub D33 lub D34 lub®i8b D36, a zakiczenie grupy nagpuje, gdy przez
ostatni jedry sekung nie WD D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D33 i1 D34 i D35 i D36

Program max 110s z koordynagj

— 45-110s — uruchomienie bezwarunkowe grupy (razgmug 1K), a zakéczenie grupy nagpuje, gdy
wzbudzona zostanie grupa 2K lub 3K lub 5K lub 6K VPR lub 8PR lub 11PR lub 12PR
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Grupa 5K - dlugosé sygnatdéw zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (1)

Program max 110s bez koordynacji

— Os — brak WD: D41 i D44 i D47

— 7-40s — przy WD: D41 lub D44 lub D47, a zékmenie grupy nagpuje, gdy przez ostathjedn sekund nie
WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B42 i D47

— Przy caglym zagciu detektora D46 przez 10s ngmije natychmiastowe zamkigie wszystkich kolidujcych
grup z grupami 5K i 6K oraz wtzone zostajgrupy 5K i 6K

Program max 110s z koordynagj

— Os — brak WD: D41 i D44 i D47 i wzbudzgrup 11PR i 12PR

— 7-40s — przy WD: D41 lub D44 lub D47, a zékeenie grupy hagpuje, gdy przez ostatnjedry sekund nie
WD D41, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie B42 i D47

- 24-40s — przy wzbudzeniu grup 11PR lub 12PR

— Przy cihgtym zafciu detektora D46 przez 10s ngmije natychmiastowe zamkugie wszystkich kolidujcych
grup z grupami 5K i 6K oraz wtzone zostajgrupy 5K i 6K

Grupa 6K - dlugosé sygnatow zielonego przy wzbudzeniach detektorow (D)

Program max 110s bez koordynacji

— Os — brak WD: D42 i D43 i D45 i D48

— 7-30s — przy WD: D42 lub D43 lub D45 lub D48, aa@dzenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedm
sekund nie WD D42 i D43, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D45 i D48

— Przy caglym zagciu detektora D46 przez 10s ngmije natychmiastowe zamkiie wszystkich kolidujcych
grup z grupami 5K i 6K oraz wtzone zostajgrupy 5K i 6K

Program max 110s z koordynagj

- 0Os—brak WD: D42 i D43 i D45 i D48

— 7-30s — przy WD: D42 lub D43 lub D45 lub D48, aa@dzenie grupy nagpuje, gdy przez ostatnjedm
sekund nie WD D42 i D43, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D45 i D48

Przejscia dla pieszych uruchamiane g po wzbudzeniu przyciskow
Program max 110s bez koordynacji i Program max 110®ardynacy
Grupa 7P 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p lpltub 6p

Grupa 8P 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p lpltubd 6p

Grupa 9PR 14s — WP 7p lub 8p lub 9p lub 10pllip lub 12p
Grupa 10PR 14s — WP 7p lub 8p lub 9p lub 1@plip lub 12p
Grupa 11PR 14s — WP 13p lub 14p lub 15p lublaBd.7p lub 18p
Grupa 12PR 14s — WP 13p lub 14p lub 15p lublaBd.7p lub 18p
Grupa 13P 16s — WP 19p lub 20p lub 21p lubl@B@3p lub 24p
Grupa 14P 16s — WP 19p lub 20p lub 21p lubl@BP3p lub 24p

Strzatki warunkowego skretu w prawo

Grupa 15S 0-23s — uruchamiana z 7<njghiem w stosunku do pagtku wyswietlania grupy 6K i kaczona
wraz z kdicem sygnatu zielonego w grupie 6K

Grupa 16S 1-39s — uruchamiana z 6snjghiem w stosunku do pagku wyswietlania grupy 4K i kéczona
wraz z kdicem sygnatu zielonego w grupie 4K

Grupa 17S 7-15s — uruchamiana razem zgtkiem wySwietlania grupy 3K i kdczona wraz z kicem sygnatu
z06iego po grupie 3K

Grupa 18S 4-39s — uruchamiana z 3njghiem w stosunku do pogku wyswietlania grupy 1K i kéczona 3s
przed ka@icem sygnatu zielonego w grupie 1K

W przypadku awarii detektorow mlowe jest whczenie sygnalizacji na tryb pracy z
programem awaryjnym - T=110s pragyjm od 3° do 22° kazdego dnia tygodnia, a w
pozostatym czasi@viatto zotte pulsujce.

4.4. Czas pracy sygnalizacji

Zaprojektowany program pracy sygnalizacgidbie pracowat kadego dnia tygodnia w
godzinach od ¥ do 24°. Program awaryjny dulzie pracowat kadego dnia tygodnia w
godzinach od % do 22° a w pozostalym czasie aezone kdzie swiatto z6tte pulsujce.



4.5. System detekcji

Skrzyowanie Legiondw - Pitsudskiego

W zwiazku z zalgeniem sterowania sygnalizacjw spos6b zaley od ruchu
zaprojektowano lokalizagj stref detekcji. Detekcja edzie przy pomocy czterech kamer
pokazanych na planie rozmieszczenia sygnalizatopdayciskow, kamer i stref detekcji przy
zastosowaniu systemu wideodetekcji ,Autoscope

Specyfikacja pol detekcji

Wszystkie kamery & zainstalowane bezpednio na wysignikach sygnalizatorow
(mocowania poziome).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery

1 kam. 1 |Di1, D12, D13,
D14, D15, D16,
D17-D18, D19

1 kam. 2 |D21, D22, D23,
D24, D25, D26,
D27-D28, D29

3 kam. 3 | D31, D32, D33,
D34, D35, D36,
D37-D38, D39

4 kam. 4 | D41, D42, D43,
D44, D45, D46,
D47-D48, D49

- lacznie: 36 wideodetektorow.

Szkic mocowania kamer kam.1, kam.2, kam.3, kam.4:

kam.1
kam.2
kam.3
kam.4
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ol FA |©°
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I w lewo na wprost
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Konstrukcja stupa i wysiegnika powinna zapewni& maksymalna sztywnasé — brak
mozliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskzane jest zastosowanie
specjalnych wspornikow (i/lub odcagow) usztywniagcych.



Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane méi zatrzymai pozwalaj precyzyjnie
okresli¢ moment ,wyczyszczenia” danej grupy, co powoduj&onazenie swiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlokalizowane wlegtasci 10m od linii zatrzyma
pozwalaj na okrglenie dtugdci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokadwane w
odlegtaci 37m, 39m, 42m i 47m od linii zatrzymgoozwalaj wydtuzy¢ diugas¢ sygnatu
zielonego w momencie, gdy pojazd dajga do skrzyowania. Przyciski dla pieszych i
rowerzystéw pozwalajna wzbudzenie prz&j dla pieszych i przejazdéw dla rowerzystow.

Skrzyowanie Legionéw — Przykoszarowa - Spokojna

W zwiazku z zalgeniem sterowania sygnalizacjw spos6b zaley od ruchu
zaprojektowano lokalizagj stref detekcji. Detekcja edzie przy pomocy czterech kamer
pokazanych na planie rozmieszczenia sygnalizatopdayciskow, kamer i stref detekcji przy
zastosowaniu systemu wideodetekcji ,Autoscope

Specyfikacija pél detekgiji
Wszystkie kamery & zainstalowane bezp@dnio na wysignikach sygnalizatorow
(mocowania poziome).

Lp. Nr Numery po6l detekcji
kamery

1. kam. 1 | D11, D12, D13,
D14, D15, D16,
D17-D18, D19

2. kam. 2 [|D21, D22, D23,
D24, D25, D26,

3. kam. 3 | D31, D32, D33,
D34, D35, D36,
D37-D38, D39

4. kam. 4 | D41, D42, D43,
D44, D45, D46,

- lacznie: 30 wideodetektorow.

Szkic mocowania kamer kam.1, kam.3:

kam.1
kam.3
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Szkic mocowania kamery kam.2, kam.4:

Kam.2
Kam.4
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Konstrukcja stupa i wysiegnika powinna zapewni& maksymalna sztywnasé — brak
mozliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskzane jest zastosowanie
specjalnych wspornikow (i/lub odcagow) usztywniagcych.

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane imé katrzyma pozwalag precyzyjnie
okresli¢ moment ,wyczyszczenia” danej grupy, co powodujechazenieswiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlokalizowane aegtasci 10m od linii zatrzyma
pozwalaj na okrélenie dtugdci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalwane w
odlegtaici 32m, 34m, 37m i 47m od linii zatrzyi@ozwalaj wydtuzy¢ diugas¢ sygnatu
zielonego w momencie, gdy pojazd dajga do skrzyowania. Przyciski dla pieszych i
rowerzystéw pozwalajna wzbudzenie prz&j dla pieszych i przejazdéw dla rowerzystéw.

Skrzyowanie Legionéw — Pozngska

W zwiagzku z zaldgeniem sterowania sygnalizacjw sposéb zaleay od ruchu
zaprojektowano lokalizagj stref detekcji. Detekcja ¢hzie przy pomocy czterech kamer
pokazanych na planie rozmieszczenia sygnalizatopayciskow, kamer i stref detekcji przy
zastosowaniu systemu wideodetekcji ,Autoscope

Specyfikacja pol detekcii
Wszystkie kamery & zainstalowane bezp@ednio na wysignikach sygnalizatorow
(mocowania poziome).

Lp. Nr Numery pdl detekcji
kamery

1. kam. 1 |Di1, D12, D13,
D14, D15, D16,
D17-D18, D19

2 kam. 2 |D21, D22, D23,
D24, D25, D26,

3. kam. 3 | D31, D32, D33,
D34, D35, D36,

4 kam. 4 | D41, D42, D43,
D44, D45, D47, D48

5 kam. 4 |D46

- tacznie: 29 wideodetektorow.



Szkic mocowania kamer kam.1, kam.3:
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kam.4
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Szkic mocowania kamer kam.5:

kam.5
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Konstrukcja stupa i wysiegnika powinna zapewni& maksymalm sztywnasé — brak
mozliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskaane jest zastosowanie
specjalnych wspornikéw (i/lub odcagdw) usztywniagcych.

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane imé katrzymah pozwalag precyzyjnie
okresli¢ moment ,wyczyszczenia” danej grupy, co powodujechazenieswiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlokalizowane avegitasci 10m od linii zatrzyma
pozwalaj na okrélenie dtugdci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalwane w
odlegtasci 29m, 42m i 47m od linii zatrzymgpozwalay wydtuzy¢ diugas¢ sygnatu zielonego w
momencie, gdy pojazd daj@za do skrzyowania. Strefa detekcji nr D46 zlokalizowana na ul.
Poznaskiej na przejedzie kolejowym pozwala przen&grae programu i awaryjnie wzbudzi
grupy 5K i 6K. Przyciski dla pieszych i rowerzystwzwalaj na wzbudzenie prz&j dla
pieszych i przejazdéw dla rowerzystow.

4.6. Stala organizacja ruchu drogowego na ulicy Legionévodcinek od skrzyzowania z

ulica Pitsudskiego do skrzgowania z ulica Poznaiska

Oznakowanie pionowe

Zastosowane oznakowanie pionowe jest dostosowan@zaygtego rozwizania geometrii
odcinka ulicy Legionéw wraz ze skrzywaniami Legionéw — Pitsudskiego, Legionow —
Przykoszarowa — Spokojna i Legionéw — Pomka. .

Do oznakowania naky stosowa znaki i tablice o symbolach, wymiarach i kolorysty
zgodnie z Rozpoezlzeniem Ministra Infrastruktury z 03.07.2003r. Znaknne by odblaskowe
| generacji na podktadzie stalowym ocynkowanym Zatkjem znakow A-7, B-20, D-6, D6b,
C-9, U-5a i F-11, ktére winny BBy odblaskowe Il generacji na podktadzie stalowym
ocynkowanym z grupy wiellkgi — srednie. Znaki drogowe powinny bystawione po prawej
stronie jezdni na stupkach stalowych ocynkowanyicBO0 mm, w odlegtéci od 0,5 do 2,0m od
krawedzi jezdni, na wysokiei 2m w zielgécu i 2,20 m w chodniku (d6t znaku od powierzchni



gruntu). Dopuszczalne jest wykorzystanie masztow sygnaljpgch oraz wspornikow do
masztow sygnalizacyjnych do umieszczenia na nigdz tanakéw. Umocowanie tablic i znakow
powinno tworzy konstrukcg zapewniaica jej trwatas¢, widocznacé i czytelnaé.
Na planie sytuacyjnym zaznaczono znaki pionowe:
» Istniejace - odnéniki koloru fioletowego + dopisek ist. przy znaku
* Projektowane do wbudowania - odnii koloru zielonego
* Do demontau — przekrélono czerwonymi liniami.
Przewidywany termin wprowadzenia organizacji 30.1®2008r

Wykaz znakéw do demontégu

SYMBOL ILO SC
LP ZNAKU ZNACZENIE ZNAKU (SZTUK)
1. A-7 Ustap pierwszéstwa 7
2. A-10 Przejazd kolejowy bez zapor 1
3. A-12a Zwezenie jezdni - dwustronne 2
4. A-29 Sygnahgwietlne 5
5. B-5 Zakaz wjazdu samochodowezarowych 3
6. B-8 Zakaz wjazdu pojazdow zapgowych 1
7. B-13a Zakaz wjazdu pojazdow z materiatami 4
niebezpiecznymi
8. B-18 Zakaz wjazdu pojazdéw o macie catkowitej 2
przekraczajcej 3,5t
9. B-20 STOP 2
10. B-33 Ograniczenie pdkaosci do 40km/h 1
11. B-36 Zakaz zatrzymywaniagcsi 7
12. C-9 Nakaz jazdy z prawej strony znaku 6
13. C-11 Nakaz jazdy z prawej lub lewej strony zngku 1
14, D-1 Droga z pierwszestwem 6
15. D-2 Koniec drogi z pierwszstwem 2
16. D-6 Przejcie dla pieszych 9
17. D-15 Przystanek autobusowy 2
18. D-18c Parking 2
19. E-2a Tablica drogowskazowa 2
20. E-13 Tablica kierunkowa 1
21. E-14 Tablica szlaku drogowego 1
22. E-15b Numer drogi 3
23. F-6 Uprzedzenie o zakazie lub niebezpigstevie 5
wystepujacym za skrzyowaniem
24. F-10 Kierunki na pasach ruchu 10
25. F-11 Kierunek na pasie ruchu 9
26. F-12 Wskazanie przejazdu tranzytowego przed 1
skrzyzowaniem
27. F-16 Koniec pasa ruchu 1
28. G-1b Stupek wskanikowy z dwoma kreskami 1
29. G-1c Stupek wskanikowy z jedr kresky 2
30. G-3 Krzyz Sw. Andrzeja 2
31. U-12a Ogrodzenie segmentowe 90mb
32. T-25b Tabliczka wskazage kontynuagj zakazu 4
33. Tab. Nazwa ulicy lub informacja miejska 18
34. Tab. Nie dotyczy ruchu lokalnego oraz pojazdpw 3
WORD i OSK




35. Tab. Nie dotyczy zaopatrzenia stacji paliw 4
36. Tab. Nie dotyczy pojazdéw J. W. 1
37. Tab. Zesp. D-23, D-26b, D-18, D-24, D-26¢ 1
38. Stupki do znakow 110
39. Wsporniki mocowane do wyginika na znak 9
F-11
Wykaz znakow do ustawienia
SYMBOL ILOSC UWAGI
LP ZNAKU ZNACZENIE ZNAKU (SZTUK)
1. A-7 Uskp pierwszéstwa 15 Il generaciji
2. A-10 Przejazd kolejowy bez zap6r 1
3. A-12a Zwezenie jezdni - dwustronne 2
4. A-29 Sygnahswietine 1
5. B-5 Zakaz wjazdu samochodowezarowych 2
6. B-8 Zakaz wjazdu pojazdow zaggowych 1
7. B-13a Zakaz wjazdu pojazdéw z materiatami 3
niebezpiecznymi
8. B-20 STOP 2 Il generaciji
9. B-33 Ograniczenie pdkaosci do 40km/h 1
10. B-36 Zakaz zatrzymywaniacsi 12
11. C-9 Nakaz jazdy z prawej strony znaku 18 Il generacji
12. C-13/16 Droga pieszo-rowerowa (dla rowerowipo 7 maty
lewej stronie)
13. C-16/13 Droga pieszo-rowerowa (dla rowerowijpo 5 maty
prawej stronie)
14. | C-13a/l16a Koniec drogi pieszo-rowerowej(dla 5 maty
roweréw po lewej stronie)
15. | C-16a/13a Koniec drogi pieszo-rowerowej(dla 6 maty
rowerow po prawej stronie)
16. | C-16a/13a Koniec drogi pieszo-rowerowej (ruch 4 maty
mieszany pieszo-rowerowy)
17. D-1 Droga z pierwszstwem 8
18. D-2 Koniec drogi z pierwszstwem 4
19. D-3 Droga jednokierunkowa 1
20. D-6 Przejcie dla pieszych 12 Il generacji
21. D-6b Przejcie dla pieszych i przejazd dla 30 Il generaciji
rowerzystow
22. D-15 Przystanek autobusowy 2
23. D-18c Parking 2
24, E-2a Tablica drogowskazowa 2
25. E-14 Tablica szlaku drogowego 1
26. E-15b Numer drogi - 677 3
27. E-15b Numer drogi - 679 1
28. F-6 Uprzedzenie o zakazie lub niebezpiecsteie 4
wystepujacym za skrzyowaniem
29. F-10 Kierunki na pasach ruchu — prosto i w prawo; 5
w lewo
30. F-10 Kierunki na pasach ruchu — prosto; w lewo 5
31. F-10 Kierunki na pasach ruchu — prosto; w prawo 1
32. F-10 Kierunki na pasach ruchu — prosto i w prawo; 2
prosto; w lewo




33. F-10 Kierunki na pasach ruchu — w prawo; prosto; 4
w lewo
34. F-10 Kierunki na pasach ruchu — prosto i w prawo; 1
w lewo; w lewo
35. F-11 Kierunek na pasie ruchu — w lewo 13 Il generaciji
36. F-11 Kierunek na pasie ruchu - prosto 7 Il generacji
37. F-11 Kierunek na pasie ruchu — prosto i w prawo 7 Il generaciji
38. F-11 Kierunek na pasie ruchu — w prawo 5 Il generacji
39. F-12 Wskazanie przejazdu tranzytowego przed 1
skrzyzowaniem
40. F-16 Koniec pasa ruchu 3
41. G-1b Stupek wskanikowy z dwoma kreskam 1
42. G-1c Stupek wskanikowy z jedmn kreslky 2
43, G-3 Krzyz Sw. Andrzeja 2
44, U-5a Pylon 18 Il generaciji
45, U-12a Ogrodzenie segmentowe 55mb 70ke
46. T-25b Tabliczka wskazuage kontynuag zakazy 5
47. Tab. Nazwa ulicy lub informacja miejska 32
48. Tab. Nie dotyczy ruchu lokalnego oraz 2
pojazdow WORD i OSK
49. Tab. Nie dotyczy zaopatrzenia stacji paliw 3
50. Tab. Nie dotyczy pojazdow J. W. 2
51. | Tab. Zesp. D-23, D-26b, D-18, D-24, D-26¢ 1
52. Azyl dla pieszych o wymiarach 2x1,5m 4
skladany z elementéw
53. Stupki do znakow 145 ocynkowane
54. Wsporniki mocowane masztow na 2 znaki 12 ocynkowane
55. Wsporniki mocowane masztéw na 1 znak 25 ocynkowane
56. WSsporniki mocowane do wyginika na 32 ocynkowane
znak F-11

Oznakowanie poziome

Zastosowano oznakowanie poziome uzupeto@pdblaskowe grubowarstwowe. Na planie
sytuacyjnym oznakowanie poziome istaeg do odnowienia zaznaczono kolorem zielonym, a

projektowane kolorem niebieskim.

Wvykaz projektowanego oznakowania poziomego grubowatwoweqgo

POWIE-
SYMBOL

LP ZNAKU NAZWA ZNAKU RZCnI;|2NIA
1. P-1b Linia pojedyncza przerywana - krétka 10,16
2. P-1c Linia pojedyncza przerywana - wydzigtaj 139,92
3. P-1d Linia pojedyncza przerywana — prowgidzwaska 4,14
4. P-le Linia pojedyncza przerywana — prowg@zszeroka 39,48
5. P-2a Linia pojedynczaagita — waska 9,18
6. P-2b Linia pojedyncza gijta — szeroka 132,84
7. P-3a Linia jednostronnie przerywana - diuga 22,50
8. P-4 Linia podwdjna agta 109,80
9. P-6 Linia ostrzegawcza 30,72
10. P-7a Linia krawdziowa przerywana szeroka 27,84
11. P-7b Linia krawedziowa cagta szeroka — obwiednia linii P-21a] 388,32
12. P-8a Strzatka kierunkowa na wprost 29,04




13. P-8b Strzatka kierunkowa w lewo 83,44
14, P-8d Strzatka kierunkowa w prawo 37,25
15. P-8f Strzatka kierunkowa na wprost lub w prawo 3590,
16. P-9a Strzatka naprowadzef w lewo 4,15
17. P-9b Strzatka naprowadzaf w prawo 29,05
18. P-10 Przéjcie dla pieszych 483,50
19. P-11 Przejazd dla rowerzystéw 73,50
20. P-12 Linia bezwzglddnego zatrzymania 6,75
21. P-13 Linia warunkowego zatrzymania zoa z trojlatow 30,72
22. P-14 Linia warunkowego zatrzymania zbma z prostolow 44,82
23. P-16 STOP 3,69
24. P-21 Powierzchnia wytzenia 487,54
25. P-23 Symbol roweru 48,33
Razem| 2327,05

4.7. Obliczenia przepustowdci

Obliczenia przepustowoi zostalty wykonane metqdHCH-85, a wyniki zamieszczone w
tabelach. Z oblicaewynika, iz przepustow& skrzyzowan po zastosowaniu sygnalizacjdzie
wystarczajca dla ruchu zatmnego do oblicaeprogramow sygnalizacii.

4.8. Prognoza ruchu

W oparciu o dane statystyczne ruch na sksmaniach ulic Legionow — Pitsudskiego,
Legionbw — Przykoszarowa — Spokojna i Legionoéw zrigeska nie powinien w ggu 5 lat
wzrosraé 0 wiecej niz 20% obecnego ngtenia ruchu, a w ggu 15 lat wzrosit 0 wigcej niz
70%. W zwazku z tym, £ dane wykorzystane do projektowania programu syzmgl
obejmowaly powysz prognoz wzrostu nagzenia ruchu mana wnioskowa, iz skrzyzowania
beda w stanie przenig prognozowane obgienie ruchem.

4.9. Wymagane dane techniczne dla sterownika sygnalizacjswietlnej i systemu
centralnego sterowania

- Konstrukcja 2-procesorowa — osobno funkcjanaj niezalenie od siebie mikrokomputery
sterowania i nadzoru oraz 2 dziat® niezalenie od siebie tory pomiaréw napii pradow
zaimplementowane na pakietach wykonawczych.

- Oba mikrokomputery: sterowania i nadzoru 32-bitowe.

- Whbudowany interfejs obstugi w postaci éwjietlacza LCD oraz klawiatury.

- Napkcie sieci doprowadzone do uktadow wykonawczychugteych sygnatamiwietinymi
winno by doprowadzone przez uktad stycznikdw, ktore dimoaja

0 odlaczenie napicia sieci od obwodow sygnatéw czerwonych i zieldngetap I),
0 odfaczenie napicia sieci od obwodow sygnatémditych (etap II).

- Zalgczanie zasilania sieciowego ukladéw wykonawczytdrugcych sygnatamiwietinymi
zdublowane — osobne styczniki @e#ania zasilania sterowane przez mikrokomputer
sterowania i mikrokomputer nadzoru.

- Ciagly pomiar napjcia zasilania sterownika - spadek r@&m zasilania potgj zadanego
progu ( ktéry mae by programowany w [V] przez obstag) powinien skutkowa
wytaczeniem sygnalizacji, powr6t napia do poprawnej warfci powinien powodowa
automatyczne zatzenie sygnalizacji. Aktualna wasto napkcia sieci winna b§
udostpniana aytkownikowi na wywietlaczu LCD.

- Wbudowany modut kontroli realizagy funkcje watchdogow mikrokomputeréw sterowania i
nadzoru powodudry zahczenie sygnatovidttych pulsugcych w przypadku awarii jednego z
mikrokomputeréw lub wydczenie sygnalizaciji w przypadku awarii obu mikrokmuterdw.

- Eliminacja stanow sygnalizacji niebezpiecznych diahu winna nagpowa w czasie <
0,3s.



Realizacja funkcjiswiatta zoltego-pulsuicego serwisowego — sygnaipite-pulsujpce na
sygnalizatorach, sterowanie diod LED pakietbw wydwozych zgodnie z wybranym
programem ‘kolorowym’.
Wbudowane dcza szeregowe umldwviajace dohczenie urzdzen transmisji danych do
systemu centralnego sterowania oraz terminala detgaznego (komputera PC).
Uniwersalne moduly wykonawcze mgmg wspoétpracowa z sygnalizatorami dowolnego
typu, to jest sygnalizatorami wypaseymi w zwykle zarowki, zarowki halogenowe
niskonapgciowe, sygnalizatory LED.
Zdublowane uktady pomiaréw napii pradow w torach sygnatéwéwietinych (osobne
uktady pomiarowe dla toréw sterowania i nadzora@ktady mierace napgcie lub pad
w tym samym kanale powinny dziétav petni niezalenie od siebie.
Wyswietlanie na wywietlaczu LCD aktualnych warfoi napg¢ w torach wszystkich
sygnatowswietlnych w woltach i pobieranej mocy w torach sgifiw czerwonych w watach.
Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomuaggwietlacza i klawiatury
wartasci progéw kontroli nagi¢ (z krokiem 1 V') i mocy (z krokiem 1 W). Zmianaogow
kontroli napeg¢ i mocy musi odbywa sie w petni programowo bez konieczwo wymiany
modutéw wykonawczych.
Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomaegywietlacza i klawiatury 2
progéw kontroli pgdowej dla swiatet czerwonych — progu awarii i progu ostrzegani
Spadek mocy pobieranej w kanale pepiprogu ostrzegania powoduje zapis do logu, spadek
mocy w kanale ponej progu awarii - zaczenieswiatta zéttego-pulsujcego.
Doskp do menu na wiietlaczu terminala wewitrznego maliwy po wprowadzeniu przez
uzytkownika jego kodu PIN, z 3 #@ymi poziomami uprawnie
Przechowywanie w dziennikach zdatz@ogach) min. 1.000 komunikatéw o wykrytych
zdarzeniach i awariach, zmianie programow i trybpwacy sterownika, ingerencjach
dokonywanych przez obstig
Sterownik winien umgiwia¢ realizacg koordynacji ze sterownikami typu MSR w ukladzie
koordynacji statocyklicznej, koordynacji ngohej z wymiam informacji pomgdzy
sterownikami co 1 s oraz koordynacji w systemieenkizasowych.
Realizacja pomiaréw ruchu w kwantach 1 , 5, 15n806utowych oraz 1,2, 6i24 h w
okresie min. 90 dni dla 64 punkéw pomiarowych. Dier@wvnika nalgy dolczy¢
oprogramowanie do programowania pomiarow w sterkworaz odczytu danych.
Wbudowany modut interfejsu z symulatorem ruchu Mistrmy PTV.
Sterownik winien zapewnéa mozliwos¢ przehczenia z trybu przetwarzania zgtosze
rzeczywistych w tryb symulacji zgtoszegenerowanych przez symulator w celu petnego
przetestowania programu sygnalizacji.
Sterownik winien zapewnéamazliwos¢ realizacji 3 okresdw akomodacji sygnatu zielonego
w kazdej grupie sygnatowej kotowej. kdy z w/w okresOw powinny charakteryzoéva
nastpujace parametry :

0 luka czasowa okresu akomodacji,

0 maksymalna diug@ okresu akomodaciji.
Zmiana okresu akomodacji winnadxealizowana zgodnie z zaprogramowanymi warunkami
logicznymi.
Sterownik winien umgiwia¢ realizacg okresu akomodacji ‘bezpiecznego zjazdu' -
dodatkowe wydhzenie sygnatu zielonego,z€li po realizacji maksymalnej diugm sygnatu
w strefie dylematu znajdujeespojazd.
Sterownik winien zapewnta mozliwos¢ zadeklarowania nadzoru granicznej wéeto
utrzymywania s zgtoszenia lub jego braku wraz z #hwoscia deklarowania przez
sterownik sposobu reakcji na przekroczenie wartgranicznej (ignorowanie zgtoszenia,
state zgtoszenie, przgizenie na harmonogram awaryjny, automatyczna sygaula
zgtoszenia).
Sterownik winien mié wbudowany nadzér maksymalnego czasu oczekiwaniabstug
zgtoszenia (przekroczenie waito granicznej winno powodowaprzegcia do realizacji
harmonogramu awaryjnego).



- Sterownik winien umgiwia¢ odczyt dziennikbw zdarhe— logéw poprzez port PC do
notebooka.

- Sterownik winien umgiwia¢ dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pgmoc
wyswietlacza i klawiatury sterownika przezyikownika o odpowiednio wysokim poziomie
dostpu
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wartasci luk czasowych akomodacii,

wartasci czasow mgdzyzielonych sterowania,

wartasci czasow midzyzielonych wydtaania ewakuaciji,

wartasci maksymalnych diugei poszczegolnych okreséw akomodacii,
dofaczenia/odiczenia detektora do/od logiki stegogj lub zastpienia detektora statym
zgtoszeniem/statym brakiem zgtoszenia lub g@shia detektora proceduprogramovy
symulupca zgtoszenia na detektorze,

zmian w harmonogramie selekcji programow sygnajizac

Deklarowanie w/w wartai winno take byt mozliwe z notebooka.

- Razem ze sterownikiem winno zostalostarczone oprogramowanie (nadej sé do
zainstalowania na komputerze przé&mom typu notebook) uniiwiajace :

o tadowanie programow sygnalizacji do sterownika,

0 odczyt dziennikow zdarseze sterownika,

0 programowanie i odczyt wynikow pomiarow ruchu zrewvnika,

0 zmiarg parametrow sterowania w poszczegolnych grupachadiggcyjnych
(dtugasci sygnatow minimalnych, okresow akomodaciji, czasdwdzyzielonych
wydtuzania ewakuacji realizowanego przegl@ wydtwzania ewakuacji).

- Obudowa aluminiowa z 5 letngwarangj.
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Wymagania dla systemu wideodetekcji

System wideodetekcji powinien skigdsic z nasg¢pujacych elementow:

e kamer w obudowach wypagsanych w odpowiednie uchwyty umieszczonych na
konstrukcjach zgodnie z projektem,

* modutéw wideodetekcji (wideodetektorow) przetwasegch obraz z kamer
umieszczonych w szafie sterownika sygnalizawjetinej,

e przewodéw zasilania kamer typu YKY 3*1,5 (1*1,0)opadzonych pomdzy
sterownikiem sygnalizacji swietlnej a listwami zasilania w masztach
sygnalizacyjnych oraz przewodow OWY 3*1,5 (3*1,0owadzonych porgudzy
listwami zasilania w masztach azkia z kamer,

* przewodow transmisji obrazu typu XzZWDXpek 75-1,8/9rowadzonych poredzy
sterownikiem sygnalizac§iwietinej a kada z kamer.

. Obudowy kamer powinny posiaglatopigr ochrony co najmniej IP65 i Bywyposaone

w grzatki z termostatami.

Do detekcji pojazdow natg zastosowa kamery kolorowe PAL 625 linii 0 wysokiej
czuldsci z przehczaniem dzig/noc.

Kamery powinny by wyposaone w obiektywy o regulowanej ogniskowej
umazliwiajace precyzyjne ustawienie na obiekcie optymalnejoésit pola widzenia
kamery dla okrdonych przez projekt stref detekcji (wymagana ragjad AUTO-IRYS).
Wideodetektory powinny ky umieszczone w sterowniku sygnalizagjietinej, ktory
nalezy wyposay¢ w moduty transmisji danych.

Kazdy z wideodetektorow powinien umdowia¢ zdefiniowanie minimum 25 stref
detekcji wirtualnej dla jednej kamery. Wideodetekpowinien umaliwia¢ programowe
deklarowanie na wynikach detekcji dla poszczegdingtref funkcji logicznych OR,
AND, NAND, MzN oraz operaciji filtracji i wydtzania zgtosze obecnéci pojazddw.
Strefy detekcji wirtualnej powinny mie mazliwos¢ eliminowania wzbudze od
poruszajcych s¢ cieni. Mazliwe powinno by programowanie na wideodetektorze dla
poszczegolnych stref detekcji wirtualnej




» identyfikacji pojazdow kierunku porusaaych s¢ zgodnie z kierunkiem ruchu,
* identyfikacji pojazdow poruszajych st przeciwnie do kierunku ruchu,
» obecndci pojazdéw w strefie,
» detekcji pojazdéw stagych.
8. llos¢ wyjs¢ transmisji rownolegtej wyprowadzonych z jednegaeddetektora powinna
wynosiE minimum 8.
9. System wideodetekcji (wideodetektor + kamera) poewinumaliwia¢ detekcg
pojazdow do odlegkzi minimum 120m od kamery.
10.Wideodetektor powinien umbwiaé¢ przestanie do sterownika sygnalizagyvietinej
informacji o ztej widocznéci uniemaliwiajacej prawidtovy detekcg pojazdow.
11.Wideodetektor powinien umtiwia¢ podghd obrazéw przesytanych przez kagev
czasie rzeczywistym.
12.System wideodetekcji powinien posigdaazliwosé¢ rozbudowy o wideoserwer w celu
przesyfania obrazu z kamer do centrum monitorowania

System wideodetekcji powinien posiadamozliwosé zdalnej zmiany parametrow.



